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1. Alilgemeine Sicherheitshinweise

Hinweise zum Produkt

Priifen Sie, ob Sie den richtigen Antrieb erhalten haben. Vergleichen Sie hierzu die
Angaben zu Spannung und Frequenz auf dem Typenschild mit denen des Stromnetzes.
Prifen Sie Antrieb und Netzkabel auf Unversehrtheit. Benutzen Sie das Produkt nicht,
wenn Sie Schaden feststellen. Wenden Sie sich in diesem Fall an die Verkaufsstelle.
Verwenden Sie den Antrieb nur zum Offnen und SchlieBen von leichten Behangen.

Arbeiten an elektrischen Anlagen dirfen nur durch zugelassene Elektrofachkrafte nach
den Anschlussplanen erfolgen. Es besteht Lebensgefahr durch Stromschlag!

Bitte flihren Sie alle Montage- und Anschlussarbeiten nur im spannungslosen Zustand
aus.

Der Einsatz defekter Gerate flhrt zur Gefahrdung von Personen durch Kurzschluss und
kann Sachschaden hervorrufen.

Verwenden Sie keine defekten oder beschadigten Gerate.

Priifen Sie den Antrieb auf oberflachliche Unversehrtheit.

Setzen Sie alle Personen im sicheren Gebrauch der Steuerung und des Antriebs in
Kenntnis.

Beim Betrieb den Behang beobachten und Personen fernhalten, bis dieser vollstandig
geodffnet bzw. geschlossen ist.

Lassen Sie Kinder nicht mit der Steuerung zu spielen.

Reinigungsarbeiten am Behang bitte nur im spannungslosen Zustand ausfiihren.



2. Technische Daten

Technische Daten

Kabellange

2,00 Meter

Schutzart:

IP 30

Arbeitstemperatur: 0°C bis +40°C

Durch-

messer Lange
Bezeichnung L moment zahl

(n?m) (mm) (Nm) (U/min) V)
242,5 0,3 25 24

Strom .
Aufnahme Gev(vu;ht
(MA) :

300 115

Dreh- Dreh-

Spannung

ESD1624-0,3/25 17,2
275 1,5 28 24

ESD2524-1,5/28 25 1000 272

- technische Anderungen vorbehalten -

Abbildung des Motors:
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3. Einbau des Rohrmotors

= Schlagen Sie nicht mit harten Gegenstanden auf den Motor - auch nicht, um ihn in
die Wickelwelle zu schieben. Das kann zu Beschadigungen an Antrieb und Welle
fihren.
= Vermeiden Sie den Einbau des Rohrmotors an feuchten Stellen oder Platzen, an
denen er mit Wasser in Berliihrung kommt.
Montage

. Wellenlager

. Walzenkapsel

. Wickelwelle

. Tuchbefestigung
. Mitnhehmer

. Rohrmotor

. Adapter

. Motorlager

. Steuerung

0. Behang

10

» Platzieren Sie den Rohrmotor wie abgebildet in die Welle.

= Mitnehmer und Adapter missen komplett in der Welle versenkt sein. Der Adapter muss vorher
in die dafir vorgesehene Nut auf der Krone am Motorkopf geschoben werden.

Der Antriebskopf des Motors kann auf der rechten oder linken Seite eingebaut werden.

Der maximale Freiraum zwischen Mithehmer und Welle sollte 1 mm nicht tUberschreiten.

Die Wickelwelle muss in einem Winkel von 90 Grad zur Wand stehen.

Achten Sie beim Einbau darauf, dass der Antriebskopf auch nach der Installation jederzeit
erreichbar ist, um den Antrieb zu programmieren.



4. Anschluss und Inbetriebnahme

» Der Antrieb sollte Uber einen Schalter betrieben werden. Wir empfehlen den Einsatz eines
Schalters mit Stopp-Taste, um die Einstellungen genauer durchfiihren zu kénnen.
* Nachfolgend wird der Anschluss an einen Gleichstrom-Schalter mit Stopp-Taste beschrieben.
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\_/Motor

DC 12V/24V

Uberbriicken Sie die Anschliisse des Schalters: 1 mit 6; 2 mit 5.
SchlieBen Sie die Motorleitungen an die Anschliisse 3 bzw. 4 an.
SchlieBen Sie das Netzteil an die Anschliisse 1 (6) bzw. 2 (5) an.
Uberpriifen Sie die Drehrichtung des Motors. Sollte der Antrieb durch Betatigung der Ab- Taste

auffahren, tauschen Sie die Motorleistungen an den Anschliissen 3 und 4 vom Schalter.

Falsch!

5. Einstellungen der Endlagen

Richtig!

= Sie mussen den oberen und den unteren Endpunkt festlegen, bei deren Erreichen
der Motor automatisch abschaltet. Dazu muss das Antriebssystem vollstandig
eingebaut sein. Die Einstellungen sind Gber den Motorkopf und einen Gleichstrom-

Schalter durchfiihrbar.

» Bei Verwendung eines Schalters ohne Stopp — Taste ist darauf zu achten, dass der
Stromkreis bei den nachfolgend beschriebenen Einstellungen bei STOP
unterbrochen sein muss, da die Programmierung ansonsten nicht méglich ist.

» Es steht Ihnen frei, ob zuerst der obere oder der untere Endpunkt eingestellt wird.
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Einstellungen der Endlagen

1.
2.
3

ouk

Verbinden Sie den Motor mit dem Schalter.

Schalten Sie den Strom ein, indem Sie die AUF- oder AB-Taste des Schalters betatigen.
Halten Sie die Lerntaste des Motors mit einer Nadel (ca. 3 Sekunden) lang gedriickt, bis
Pieptone zu vernehmen sind.

Lassen Sie die Lerntaste wieder los. Der Motor befindet sich im Einstellzustand.
Betatigen Sie die STOP-Taste.

Betatigen Sie z.B. die AUF-Taste und lassen Sie den Motor bis zum gewlinschten oberen
Endpunkt aufrollen. Sie kénnen die Feineinstellung nutzen, indem Sie kurz vor dem
gewlinschten oberen Endpunkt die STOP- Taste des Schalters betdtigen. Durch
abwechselnde Betdtigung der AUF- und STOP- Taste lasst sich der Motor schrittweise in
die gewlinschte Position bringen.

Ist der von Ihnen gewlinschte obere Endpunkt erreicht, betatigen Sie die AB-Taste. Der
Antrieb bestatigt die Positionierung der Endlage mit Pieptdnen und fahrt in entgegen
gesetzter Richtung abwarts.

Lassen Sie den Motor bis zum unteren Endpunkt abrollen. Sie kénnen die Feineinstellung
nutzen, indem Sie kurz vor dem gewtlinschten unteren Endpunkt die STOP- Taste des
Schalters betatigen. Durch abwechselnde Betatigung der AB- und STOP- Taste lasst sich
der Motor schrittweise in die gewinschte Position bringen. Ist der von Ihnen gewlinschte
untere Endpunkt erreicht, betdtigen Sie die AUF-Taste. Der Antrieb bestatigt die
Positionierung der Endlage mit Pieptonen und fahrt in entgegen gesetzter Richtung
aufwarts.

Betdtigen Sie die STOP- Taste. Der Antrieb bleibt stehen. Beide Endlagen wurden
erfolgreich programmiert.
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Strom einschalten Lerntaste driicken bis Motor STOP AUF
(z.B. hier AUF-Taste) mit Pieptdnen bestatigt (Stromkreis (Motor piept mehrmals
unterbrechen) und fahrt auf)
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AB - Taste betatigen STOP an Endpunkt Feineinstellung (AB- / STOP)
(Motor piept mehrmals Einstellung beendet

und fahrt ab)



6. Fehlerbehebung

Problem Mdogliche Ursache Behebung
Der Motor lauft nicht Netz nicht oder falsch Uberpriifen Sie die Verdrahtung, die
angeschlossen Versorgungsspannung und die
Anschlussarten.
Motor fahrt bei Die Drehrichtung ist Uberpriifen Sie die Verdrahtung.
Betatigen der AUF- verkehrt. SchlieBen Sie den Antrieb an wie
Taste abwarts unter Punkt 4. beschrieben.
Motor lauft auffallig Falscher Einbau Vergewissern Sie sich, dass sich
langsam Welle, Panzer und Motor frei bewegen
kénnen.
Uberladung Uberprifen Sie das aufgeladene
Gewicht.
Motor bleibt zwischen | Adapter oder Walzenkapsel | Uberpriifen Sie, ob der Adapter
beiden Endpunkten nicht korrekt platziert richtig auf der dafir vorgesehenen
stehen Nut in der Krone sitzt und schrauben
Sie ggf. die Walzenkapsel mit einer
Sicherungsschraube in der
Wickelwelle fest.

7. Garantiebedingungen

SIRO Antriebs- und Steuerungstechnik gewahrt 2 Jahre Garantie auf neue Rohrmotoren, die
entsprechend der Einbauanleitung fachgerecht montiert und sachgemaB bedient wurden. Von
der Garantie abgedeckt sind alle Konstruktionsfehler, Materialfehler und Fabrikationsfehler.

Innerhalb der Garantiezeit auftretende Mangel beseitigt SIRO kostenlos durch Lieferung eines
gleichwertigen oder neuen Produkts. Durch Ersatzlieferung aus Garantiegriinden tritt keine
generelle Verlangerung der urspriinglichen Garantiezeit ein.

Dariber hinaus gehende Ersatzanspriiche sind ausgeschlossen.



